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Komisija za studije II stepena, Elektrotehnidkog fakulteta u Beogradu, na svojoj

sednici odrzanoj 23.09.2014. godine imenovala nasje za dlanove komiiije za pregtedi
ocenu master rada dipl. inZ. Gorana Kovadevi6a pod nazivom ,,Razvoj simuiatora
laboratorijskog mesta za ispitivanje elektro hidraulidkog servo pogona". Nai<on pregleda
materijala Komisija podnosi slede6i

IZvE,STAJ

1. Osnovni podaci o kandidatu

Goran M. Kovadevi6je roden 5. juna 1978. godine u Beogradu. Elektrotehnidku
Skolu ,,Nikola Tesla" u Pandevu zavrsio je sa odtidnim uspihom. Elektrotehnidki
fakultet u Beogradu upisao je 1997. godine. Diplomirao je 200i9. godine na odseku za
Signale i sisteme sa prosednom ocenom na ispitima 7,49, na diplomskom 10. po
zavrsetku osnovnih studija zaposljava se u HIp - petrohemiji u pandivu. Master studije
na Elektrotehnidkom fakultetu u Beogradu upisao je novembra 201 l. godine na odseku
za Signale i sisteme. PoloZioje sve ispite sa prosednom ocenom 9,4.

2. Analiza rada

Master rad kandidata sadrZi 58 strana teksta, zajedno sa slikama i dodacima.
SadrZaj je podeljen u detiri poglavtja. Predmet ovog rada je razvoj i realizacija
simulatora elektro hidraulidkog sistema koji se sastoj i od hidraulidkog cilindra ia
klipom, servorazvodnika sa momentnim motorom i odgovaraju6eg optere6enja. Ovaj
sistem sluZi za ispitivanje elektro hidraulidkog servo pogona i p.eteino je namenjen
obrazovanj u i treningu.

Prvo poglavlje predstavlja uvod u kome su opisani predmet i cilj rada.
Predstavljen je znadaj virtuelnog simulatora laboratorij skog mesta i njegove prednosti u
odnosu na. klasidnu laboratoriju. Takode, prikazani su primeri virtuelnih laboratorija u
svetu kao i njihova uloga u procesu obrazovanja i treninga.

_ _ 
U drugom poglavlju datje detatjan opis celog sistema (zajedno sa 3D grafidkim

modulom koji predstavlja posebu temu koja se ne razmatra u ovom radu). prikazano je
izvodenje matematidkog modela dinamike sistema zajedno sa upravljadkim blokom i
numeridkom integracijom, kao i podesavanje parametara pID kontrolera.

. ^ .Tre6e poglavlje detaljno opisuje rad celog sistema. Ovde je prikazan i korisnidki
interfejs napravljen u programskom paketu Labview, veran onome'kod realnih uretfaja.
Takocle, datje opis i prikaz modula za dijagramski prikaz dobijenih rezultata kao sto-su
struja motora servorazvodnika, kretanje razvodnika, pritisak u komorama cilindr4
poloZaj i brzina klipnjade cilindra, kretanje tereta.

_U_ detvrtom poglavlju je, kroz primere, prikazan a realizacija upravljanja
hidraulidkim cilindrom.



ffiH,tr**:r*lx.rrffi*#jflzuffi$#,xi#

,xfifii#****t*****+''*'

**$*ffip******s***u,
U Beogradu, 25'09'201 4' godine dianovi komisiie:
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prof. dr Vetjko Potkonlar
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