
KOIIISIJI ZA STUDIJE II STEPENA trLEKTROTIHNI'KOG FAKULTETA U
BEOGRADU

Komisija za studije II stepe,a, Eleritrotehn idkog fakurteta u Beogradu, na svojo.i
sednici odrianoj 04. f'ebruala 2014. godine imenovalo nas.ie u KonrisijLr za= pregled iocarii
lnaster' rada ilipl. inZ. Panta Rankoviia pod naslovorr .,praktidna prinrena aiinhronog i
sinhronos servo nlotora u irrdustriji". Nakon pregleda materiiala Komisija podnosi sledeii

IZVESTAJ

l. Biogralsl<i podaci kand idata

.. Ihrto.,\1. Ranl'ovii ie roden 23.08.1987. godine u cadkLr. Srednju tehnidku skolu.ie
zur liio rr crckLr sa odlie nim rrspehom. osnovne studije upisao.ie na Tehnidkorn f'akultetu u
eadkLr 2006. godine na odseku za Energetiku. Diplo,rirao je u ma.iu 2011. godine sa
proseinom ocenom 8.22. Master studije na E leklrotehn idlionr lakultetu u BeogradLr, srrer.
Energetski pret'aradi i pogoni. upisao.ie 2011. gocline, gde.ie polozio sve ispite sa-prosednom
ocenont 9. ti0.

2. Prctlnret i cilj istraZivanja

Master rad kandidata Panta Rankoviia
i pralitiirre upotrebe asinhronog motora i

rnagnctinta l1a l Otofu.

se bavi problematikonr ispitivanja mo.sucnosti
sirrhlonog selvu molora sa petrnancnlrrirn

Cili rada jeste da k'oz kratlie p.aktidne prirnere pr.edstavi desto primenjivane nadine
uprar'l.ian-ia ponrenutih rnotora. U/lregulaciju ivektorsko upravl.ianje. U iadu.ie predstavljena
oprenra.iaparrsliog ploizvodada ".oMRoN'' lio.jorn su kreirane aplikacile sa iiljem da se
poveTLr teorijsl,a znanja sa praktidnorn prirrenom.

3. Analiza ratln sa kljuininr rezultatima

l\'lastcr rad liarrdidata sadrzi 65 strana teksta. zajeclno sa slikarna i doclacirna. Rad
sadrZi 6 poglavlia ispisak literatule. Spisali literatLrre saclrZi l0 ref'erenci. Master rad sadrZi
iest poelavlja Lr koj irna su predstavljerri asinh.oni motor i sinhroni servo motor sa
peflrallentnirr rnagnetinra na rotoru, kao i desto prinrenjivani nadini Lrpravljanja pomenutih
rrotora" U/f regLrlacija i vektorsko upravljanje.

PIVo poglavle irra za cilj da predstavi oprernu koja je bila predmet teorijske i
praktidnc analize u toku izrade rada.

[.J drugorr poglavlju opisanaje primena asinhronog r]rotora pokretarrog fi.ekventnim
reqtrlak)ronl k,oii omoguiava U/f regulaciju. Predstavljene s1 razlidite lirnhciji lrekventnog
regulatora" i to: rad sa viie lazliditih blzina. kontrola brzine analognirr ,.,upo,rikir., signalor:i
trozitno upravlianje. "up-down" upravllanie itd. Aplikaciie koje iLr predstavlj.n. , 

"d.ugo,

poglavliu nrogu inrati prahtidnu prinrenu u inilLrstiji. Neke od rroguiih piirnenu su 
"kod

pol(relenih lral(a. ntaSina za rnesanje, namotavanje, kod verrtilaciorrih sitema iid.'l-r'cie poglavlie posveieno.ie upravljanj, sinhronog servo rrotora sa penranentnim
magnelir,a lrir roto*I. Upravlianje servo motora regulaciiom rromenta, brzini i pozicije je
mogLrcc zahvaliuiuii servo pogorlu Lr ko.iije implenrentiran algoritam vektorskog upravliinja.
U orom poglavlju opisane sLr osnove velitorskog upravljanja imoguinosti ."ruo pognru.



Kroz nekoliko primera demonstrira,o je vektorsko upravljanje koje se ogleda u preciznoj
kontroli brzine i pozicije. ovako upravljan servo motor eesto se piimenjuj-e u inarstrlstin,
procesima ko.ji se vezuju za savijanje r.naterijala, obr.adu rupa- varenje, sedenje itd.

. . u detvftorn poglavlju predstavlje, je pLC kontroler koji daje uprivljadke signale i
vrii obradu ulaznih signala. PLC na osnovu obradenih ulaznih signaia ili- materra-tidkog
algoritma daie izlazne signale za upravljanje izvrsnim organimu. u ouo,, sludaju izvrsnl
organi su bili elektromotori u kombinaciji sa svojim pretvaradern. U ovorn poglavlju opisanje
hardver kao i osnove prograrriranja pLC-a. U toku eksperimentalnog raia .u op.a,r*
razviieno je puno aplikacija koje mogu imati praktidnu primenu. Neke od njih su
predstavljene u petom poglavlju ovog rada. Aplikacije koje su predstavljene u peto'r
poglavl.iu prikazuju uporedni rad dva motora sa posebnim osvrtom ni sinhronizaciju dve ose
kretanja.

Na os;.rovu pregleda rada donosimo slede6i

ZAKLJU.AK

Kandidat Panto Rankovi6 je u svo, master radu uspesno predstavio pr.aktidne ,adine
primene asinhronog motora i sinhronog servo motora irazvio vise aplikacija koje resavaju
probleme ko.ji se vezuju za sinhronizaciju dve ose kretanja.

Lnajuii u vidLr sadrZaj i kvalitet rada, aktuelnost i slozenost izabrane teme, rezultate i
zakljudke do kojih je kandidat Panto Rankovii, rJipl. inZ. elektrotehnike u svom sarnostalnom
radu doSao, dlanovi Komisije za pregled i ocenu rnaster rada smatraju da rad kandidata
ispLrnjava sve uslove da bude prihvaden kao master rad i sa zadovoljstvom predlaZu Komisij i
za drugi stepen studija Elektrotehnidkog fakulteta Univerziteta u B"ogrudr, da master ra'd
Pa,ta Rankoviia, dipl. inZ elektrotehnike, pod naslovom "praktidna piimena asinhronog i
sinhronog motora isinhronog servo motora u industriji", prihvati kao master rad ikandiditu
onrogui i usmen u odbranu.

Kandidat je iskazao samostalnost i sistematidnost u
elernente u reSavanju problerratike ovog rada.

U BeogradLr. 0j. jula 20t4. godine

s\orne postupku kao i inovatir.ne

e lanovi Korrisiie:

Dr Slobodan Vukosavii, redovni piofesor


