KOMISIJI ZA STUDLJE II STEPENA ELEKTROTEHNICKOG FAKULTETA U
BEOGRADU

Komisija za studije Il stepena, Elektrotehnickog fakulteta u Beogradu, na svojoj
sednici odrzanoj 04. februara 2014. godine imenovalo nas Jje u Komisiju za pregled i ocenu
master rada dipl. inz. Panta Rankovi¢a pod naslovom . Prakticna primena asinhronog i
sinhronog servo motora u industriji*. Nakon pregleda materijala Komisija podnosi sledeci

IZVESTAJ
1. Biografski podaci kandidata

Panto M. Rankovi¢ je roden 23.08.1987. godine u Cacku. Srednju tehni¢ku skolu je
zavrsio u Cagku sa odliénim uspehom. Osnovne studije upisao je na Tehnickom fakultetu u
Catku 2006. godine na odseku za Energetiku. Diplomirao je u maju 2011. godine sa
prosecnom ocenom 8.22. Master studije na Elektrotehnickom fakultetu u Beogradu, smer
Energetski pretvaraci i pogoni. upisao je 2011. godine, gde je polozio sve ispite sa prosecnom
ocenom 9.80.

2. Predmet i cilj istrazivanja

Master rad kandidata Panta Rankovica se bavi problematikom ispitivanja moguénosti
i prakticne upotrebe asinhronog motora i sinhronog servo motora sa permanentnim
magnetima na rotoru.

Cilj rada jeste da kroz kratke prakti¢ne primere predstavi esto primenjivane nacine
upravljanja pomenutih motora, U/f regulaciju i vektorsko upravljanje. U radu je predstavljena
oprema japanskog proizvodaca .OMRON™ kojom su kreirane aplikacije sa cillem da se
povezu teorijska znanja sa prakticnom primenom.

3. Analiza rada sa kljuénim rezultatima

Master rad kandidata sadrzi 65 strana teksta., zajedno sa slikama i dodacima. Rad
sadrzi 6 poglavlja i spisak literature. Spisak literature sadrzi 10 referenci. Master rad sadri
Sest poglavlja u kojima su predstavljeni asinhroni motor i sinhroni servo motor sa
permanentnim magnetima na rotoru, kao i ¢esto primenjivani nadini upravljanja pomenutih
motora, U/f regulacija i vektorsko upravljanje.

Prvo poglavlje ima za cilj da predstavi opremu koja je bila predmet teorijske i
prakti¢ne analize u toku izrade rada.

U drugom poglavlju opisana je primena asinhronog motora pokretanog frekventnim
regulatorom koji omogucava U/f regulaciju. Predstavljene su razlicite funkcije frekventnog
regulatora. i to: rad sa viSe razli¢itih brzina, kontrola brzine analognim naponskim signalom,
trozicno upravljanje. “up-down™ upravljanje itd. Aplikacije koje su predstavljene u drugom
poglavlju mogu imati prakti¢nu primenu u industiji. Neke od mogucih primena su kod
pokretenih traka. masina za meSanje, namotavanje, kod ventilacionih sitema itd.

Trece poglavlje posveceno je upravljanju sinhronog servo motora sa permanentnim
magnetima na rotoru. Upravljanje servo motora regulacijom momenta, brzine i pozicije je
moguce zahvaljujuci servo pogonu u koji je implementiran algoritam vektorskog upravljanja.
U ovom poglavlju opisane su osnove vektorskog upravljanja i moguénosti servo pogona.



Kroz nekoliko primera demonstrirano je vektorsko upravljanje koje se ogleda u preciznoj
kontroli brzine i pozicije. Ovako upravljan servo motor &esto se primenjuje u industrijskim
procesima koji se vezuju za savijanje materijala. obradu rupa, varenje, secenje itd.

U Cetvitom poglavlju predstavljen je PLC kontroler koji daje upravljatke signale i
vr$i obradu ulaznih signala. PLC na osnovu obradenih ulaznih signala ili matematickog
algoritma daje izlazne signale za upravljanje izvrinim organima. U ovom slu€aju izvrsni
organi su bili elektromotori u kombinaciji sa svojim pretvaradem. U ovom poglavlju opisan je
hardver kao i osnove programiranja PLC-a. U toku cksperimentalnog rada sa opremom
razvijeno je puno aplikacija koje mogu imati prakticnu primenu. Neke od njih su
predstavljene u petom poglavlju ovog rada. Aplikacije koje su predstavljene u petom
poglavlju prikazuju uporedni rad dva motora sa posebnim osvrtom na sinhronizaciju dve ose
kretanja.

Na osnovu pregleda rada donosimo sledeéi

ZAKLJUCAK

Kandidat Panto Rankovi¢ je u svom master radu uspesno predstavio praktiéne natine
primene asinhronog motora i sinhronog servo motora i razvio vise aplikacija koje resavaju
probleme koji se vezuju za sinhronizaciju dve ose kretanja.

Kandidat je iskazao samostalnost i sistemati¢nost u svome postupku kao i inovativne
elemente u reavanju problematike ovog rada.

Imajuci u vidu sadrzaj i kvalitet rada, aktuelnost i slozenost izabrane teme, rezultate i
zakljugke do kojih je kandidat Panto Rankovi¢, dipl. inz. elektrotehnike u svom samostalnom
radu dosao, Clanovi Komisije za pregled i ocenu master rada smatraju da rad kandidata
ispunjava sve uslove da bude prihvaéen kao master rad i sa zadovoljstvom predlazu Komisiji
za drugi stepen studija Elektrotehni¢kog fakulteta Univerziteta u Beogradu, da master rad
Yanta Rankovica, dipl. inz elektrotehnike, pod naslovom "Prakti¢na primena asinhronog i
sinhronog motora i sinhronog servo motora u industriji”, prihvati kao master rad i kandidatu
omogudi usmenu odbranu.

U Beogradu, 03. jula 2014. godine

Clanovi Komisije:
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Dr Zoran Lazarevié, redovni profesor
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Dr Slobodan Vukosavic. redovni profesor



